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犻 １ ２ ３ ４ ５ ６ ７

犔犻／ｍｍ １７６．０ ７４．０ ５８５．０ ６９．５ ４７０．５ ７６．０ １４６．５

犜犻－１，犻（０）

１ ０ ０ ０

０ １ ０ ０

０ ０ １ ０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０ １ ０ ７４．０

０ ０ １ ０

１ ０ ０ １７６．０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０ ０ １ ０

１ ０ ０ ０

０ １ ０ ０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０ １ ０ ６９．５

０ ０ １ ０

１ ０ ０ ５８５．５

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０ ０ １ ０

１ ０ ０ ０

０ １ ０ ０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０ １ ０ ０

０ ０ １ ０

１ ０ ０ ４７５．０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

１ ０ ０ １４６．５

０ １ ０ ０

０ ０ １ ７６．０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

Δθ犻／（°） ０ ０ ０ ０ ０ ０
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犻 犔′犻／ｍｍ 犜′犻－１，犻（０） Δθ犻／（°）

１ １７６．０

１ ０ ０ ０

０ １ ０ ０

０ ０ １ ０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０．０００

２ ７４．１０２

０．０００８ １．００００ ０．００１０ ７４．１０２

０．０００８ ０．０００３ ０．９９９９ ０．０２３

０．９９９９ ０．０００１ ０．００１６ １７６．０

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０．０３３

３ ５８５．００７

０．００１６ ０．０００２ ０．９９９９ ０．００２

１．００００ ０．０００４ ０．００１６ ０．００７

０．０００２ ０．９９９９ ０．０００５ ０．０１３

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

－０．０７９

４ ６９．５０３

０．０００６ ０．９９９９ ０．０００１ ６９．５０３

０．０００８ ０．００１０ ０．９９９９ ０．００４

１．００００ ０．００１０ ０．００１５ ５８５．００７

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０．１５８

５ ４７５．０１１

０．０００３ ０．００１７ １．００００ ０．００１

０．９９９９ ０．０００２ ０．００１０ ０．１０１

０．０００８ １．００００ ０．０００１ ０．０６１

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０．１２２

６ ７６．２０６

０．００１５ ０．９９９９ ０．００１４ ０．００３

０．０００７ ０．０００９ ０．９９９９ ０．００６

０．９９９９ ０．００１４ ０．０００９ ４７５．０１１

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １

０．０５２

７ １４６．５８７

１ ０ ０ １４６．５８７

０ １ ０ ０．２９６

０ ０ １ ７６．２０６

熿

燀

燄

燅０ ０ ０ １
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